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Introduccion
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Metodologia

Idea principal:
Mejorar la técnica de la fototerapia

Disefio Mecanico
Desarrollo de estructura, elementos mecanicos
empleados

Disefio del sistema de control
Programacion, Interfaz hombre-maquina

Resultados:
Posicionador de lampara para
fototerapia



Metodologia

Mediante la interfaz generada en LabView®, se
generara la comunicacion Hombre-Maquina con
ayuda de un ordenador.

Se emplea el IDE Arduino® con el fin de usarlo
como micro controlador esclavo ya que debido a
su hardware y arquitectura es ideal y de bajo
costo para realizar proyectos, ademas ser
compatible con software de generacion de
Interfaces.

Para materializar el disefio es necesario tener una
serie de fases, en las cuales se desarrollara el
posicionador. Dichas fases son:

> Analisis y disefio de sistema mecanico
> Disefo de circuitos electronicos

> Programacion y algoritmos del sistema
> Pruebas realizadas al sistema
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Figura 1. Diagrama representante del sistema.



Disefio Mecanico

Se tienen dimensiones de 96 cm de ancho, 148
cm de largo y con una altura de 150 cm en su
totalidad, colocando refuerzos a una altura de
43 cmy 90 cm de altura. EI material empleado
para el bastidor son los siguientes:

> Postes, cuadrado tubular zintro 1 %4”
o Cuadricula superior, Perfil-riel de aluminio
> Refuerzos, tubo mofle Y2 cedula 40.

Figura 2. Disefio de la estructura del posicionador



Disefiio Mecanico
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Figura 4. Ensamble del puente eje "Y"
Figura 3. Correderas de la base del eje "X"




Disefno sistema de control — Circuito electréonico
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Figura 6. Diagrama de conexiones electronicas



Diseio sistema de control — Programacion

El codigo en la plataforma Arduino® esta
desarrollado principalmente haciendo uso de
condicionales.

Este tipo de estructuras de programacion nos
permitio implementar el uso de variables, que a
su vez son tomadas directamente del programa
en LabView®

Figura 7. Diagrama de secuencia de posiciones



Diseno sistema de control — Interfaz

El disefio de la interfaz Arduino-LabView 08 0 [Emainres i & O «[@ 2@ 01§ & 0 ) Bk b &
consiste en declarar 4 salidas del Arduino® Y’ ‘
conectado por medio del puerto USB y MR
previamente seleccionado haciendo uso de EHERE e =y o
herramientas como: CHrEH g %ﬂ
° Puerto Serial: que es llamado para poder i |
conectarse con el puerto USB de la computadora Erterrr
y con el micro controlador. it
> VISA Serial: Inicializa el puerto serie especificado RN
por el nombre del recurso. g

Figura 8. Indicadores booleanos y variables de control



Resultados

Figura 9. Ensamble mecénico

START

Figura 10. Interfaz Hombre-Méquina creada en LabView®.




Conclusiones

*Interfaz y control amigable con el usuario.

*Tiempos de exposicion controlados.

*Se puede modificar los tiempos de exposicion en los puntos de la ruta.
*Tiempo de respuesta de 0.5 segundos.

Estructura ligera y facil instalacion.

*Contemplar un sistema mecanico para implementar un tercer eje de movimiento.
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